PRI BUDOMAR
11-500 G¥.YCKO ul. JAGIELLY 24 tel/fax (0-8A428-12-79

SPECYFIKACJE TECHNICZNE - SWIETLENIE

Nazwa inwestycji:
Przebudowa, rozbudowa drog gminnych wraz z bugdeiezki rowerowej na drogach gminnych:
* droga potgona na dziatce nr 104 olgb Prawdowo

« drogi:
1. gminnej nr 171003N Faszcze — Prawdowo od km 5+60(&km 5+868
2. gminnej nr 171006N Prawdowo — Stare Sady — JoreeM& od km 0+0,00 do km 2+550

Obiekt usytuowany na dziatkach nr ewid.:
104, 65, 64/9, 64/10, 46/57, 2/1, 18, 17/5, 17512117/3, 17/4 — olgb nr 13 Prawdowo

124/1, 120/4, 125, 124/2, 41/3, 33/1, 42, <bbir 14 Sady

Temat:
Modernizacja gwietlenia drogowego na odcinku od km 0+000,00 do G#173,00

Adres:
Prawdowo — Stare Sady, gmina Mikotajki, powiat mgowski, woj. warminsko — mazurskie

Inwestor:
Gmina Mikotajki, ul. Kolejowa 7, 11-730 Mikotajki

Opracowat:
mgr inz. Jan Kondak
upr. nr SUW 51/93



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikaciji Technicznej (S  ST)

Przedmiotem niniejszej SS& wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zgdanych z modernizagj
oswietlenia ulicznego drogi gminnej na dziatce 13w6®rawdowie, gm. Mikotajki.

1.2. Zakres rob6t obj etych ST

Oswietlenie terenu:
demonta istniepcych opraw typu WSL 870, 3szt;
monta opraw z panelem LED, 3szt;
wypionowanie stupéw z fundamentami, 3kpl;
wykonanie sprawdaeodbiorczych, 1 kpl.

UWAGA: podany zakres prac nie musi wyczerpywa/maganego zakresu robét.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej S& agodne z obowkujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i PN-IEC

i Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru RoB&TWOR):

1) Stup cdwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bézednio w gruncie, stca do zamocowania oprawy
oswietleniowej na wysok&i nie wigkszej niz 14 m.

2) Oprawa oswietleniowa - urzadzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremiaswietinego
wysytanego przezrodio swiatta, zawierajce wszystkie nieziine detale do przymocowania i pc#enia
z instalacy elektryczn.

3) Fundament - konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stizca do utrzymania stupawietleniowego w pozycji
pracy.

4) Kabel - przewod wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelektrycznego, magy
pracow& pod i nad zienai.

5) Ochrona przy uszkodzeniu- ochrona cgsci przewodzcych dostpnych w wypadku pojawieniagsha nich
napkcia w warunkach zaktéceniowych.

6) Pozostate ok&benia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami.

2. PROWADZENIE ROBOT

2.1. Ogolne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz postanowieniami Umowy,
obowizujacymi przepisami i normami, ustaleniami oitogymi w decyzji 0 zezwoleniu na realizapwestycji
drogowej i zaleceniami zapisanymi w Dzienniku Bugto

W trakcie realizacji robét wykonawcadrie stosowat gido wszystkich obowizujacych przepiséw i wymaga

w zakresie bezpiec#stwa i ochrony zdrowia oraz bezpiesgava przeciwpgarowego. Koszty zachowania zgodcio
Z wspomnianymi powsej przepisami bezpiecastwa oraz koszty robét tymczasowych i prac towazagech

(w tym geodezyjne wytyczanie i inwentaryzacja poay&wcza) gwliczone w cea umowry.

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budewgzasie i na warunkach oktenych w umowie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dilkenbhudowy zgodnie z obowiujacymi przepisami.
Wszystkie dokumenty budowyetta przechowywane na placu budowy we $gliaie zabezpieczonym miejscu.

2.2.  Warunki techniczne wykonania robot

Roboty naley wykonywa zgodnie z:

1) Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rdisddowlanych. G&¢ D: Roboty instalacyjne. ITB, Warszawa 2004,

2) Instalacje elekiryczne. Warunki techniczne z kdtamzami. Wymagania odbioru i eksploatacji. Prggmiawne i normy.
COBO-PROFIL , Warszawa 2000.

2.2.1. Demontaze

Demonta istniejpcego dwietlenia polega na demoataistniepcych opraw éwietleniowych bez demonta
wysiegnikow, zabezpieczel przewodéw do opraw. Roboty muszy¢ prowadzone w sposob uniesfiviaj acy
uszkodzenie istniggych materiatéw. Decyzjo zagospodarowaniu materialdw z demégatpodejmie Inwestor.
Koszty zwhzane z realizagjpolecé Inwestora (odwiezienie, sktadowanie, unieszkodiivie) ponosi Wykonawca.

2.2.2. Pionowanie fundamentéw i stupéw

Przed montzem opraw naley sprawdzé pionowe ustawienie fundamentow i stupéw. Maksyrealdchylenie gornej
powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno praeky 1:150. Odchytka osi stupa od pionu, po jego
ustawieniu, nie mge by wigksza nk 0,001 wysokéci stupa.



W przypadku niezachowania tych wymadandament naley odkop&, ustawé poprawnie i zasygaz odpowiednim
zag:szczeniem. Gorna e konstrukcji fundamentu powinna znajdaingk ok. 3 cm pod powierzchpigruntu, tak
aby czsci metalowe mocowania stupa znajdowaly gbnad terenem.

Kanaly fundamentéw, przeznaczone dla prowadzerbh, kelezy wypetnic piaskiem.

Dodatkowo nalgy sprawdzt szczelné¢ zamkngcia wreki bezpiecznikowej i w razie konieczéw przywréci
ochrore wneki min. IP 43.

2.2.3. Montaz opraw

Montaz opraw naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem. Zaleeagrawdzenie dziatania kdej
oprawy (sprawdzenie gaiecenia st lampy) przed jej zamontowaniem. Oprawy aglenontowa po uprzednim
sprawdzeniu przewodéw zasiaych od tabliczki bezpiecznikowej dodej oprawy. W przypadku negatywnych
wynikéw sprawdz# nalezy prowadzé nowy przewdd YDY.o 3x1,5/750V.

Oprawy i osprzt powinny by mocowane w sposoéb trwaly, aby nie zmienialy swegiozenia pod wptywem
warunkéw atmosferycznych i parcia wiatruatfoochylenia oprawy — 10°.

Wysiegnik oprawy (w ptaszcznie poziomej) musi byzamontowany prostopadle do osi drogi.

3. MATERIALY

Wszystkie zastosowane materialy iadzenia elektryczne musby¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie, ich wbudowaniazmmasipi¢ po akceptacji inwestora.
Wykonawca hdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dogtania materiatow na plac budowy.
Zaich ilos¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatéw pocimyah z lokalnychzrodet wymaga
akceptacji inwestora.
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane méateda czasu, gdydua one potrzebne do robét, byty
sktadowane zgodnie z instrukgroducenta ,zabezpieczone przed zanieczyszczeraaohiowaty swajjakasé
i wiasciwosci. W miak mazliwosci materiaty przechowywaw opakowaniu fabrycznym.
Projektowane @wietlenie wykona oprawami do paneli LED wedtug ustaleawartych poriej:
e Budowa oprawy — jednokomorowa
e Materiat korpusu — odlew aluminium
* Klosz — Plaska szyba
»  Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IKO8
» Szczelné¢ komory optycznej i elektrycznej — IP66
* Montaz na stupie Grednicy @60mm
e Znamionowe nagtie pracy — 230V/50Hz
¢ Moc maksymalna uwzgliniajace wszystkie straty — 82,5W
«  Zrodio swiatta — panel 1xLED73/740,
e Minimalny strumig swietlny zrédet — 7560Im
e Zakres temperatury barwowajodetswiatta — biaty neutralny, Ra 70, 4000K
« Klasa ochronngi elektrycznej: | lub Il
e Oprawa posiada deklaracggodndci WE i certyfikat akredytowanegamdka badawczego potwierdzey
deklarowane zgodsoi, np. ENEC
e Wartdsci wskaznika udziatuswiatta wysytanego ku gorze (ULOR) zgodne z Rozpdzeniem
WE nr 245/2009
» Dane fotometryczne oprawy zamieszczone w prograomguterowym pozwalagym wykona obliczenia
parametréw éwietleniowych
* W przypadku zastosowania roz@an zamiennych naley dostarczy zrédtowe pliki obliczeniowe
*  Woyglad, styl i wielkas¢ oprawy podobny do rysunkéw zamieszczonych g&jni

-

S Waimsanw, Jain
|

‘ 481 330

L) /=

Sex 0,029 m? Sex 0,016 m?
! maks. maks.




105° 105°

90° 90°

60° 60°

320

45° 45°
480

640

30° 15° 0° 15° 30°

cd/klm n=85%
——C0-C180 =—=C90-C270

UWAGA: Wykonawca jest zobowzany do uzyskania od Inwestora pisemnej akcepteieriatdow przed ich
zabudow. Wymagane &da przez Inwestora odpowiednie certyfikaty, deklgga®TR producenta.
Materialy zabudowane, a nie zaakceptowane przeedtora wykonawca wymieni wkasnym kosztem
i staraniem.

4. SPRZET i TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgii i sSrodkow transportu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu ngodowisko i jaké¢ wykonywanych robét. Rodzaje spta uzywanego do realizaciji
inwestycji pozostawia sido uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z inwestorem.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakaosci rob6t, materiatow i urgdzer. Wykonawca zapewni
odpowiedni systemdrodki techniczne do kontroli jakoi robét na terenie i poza placem budowy. Wszydbkiéania
i pomiary keda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Polskich N&wnwvykonaniu cakei robét naley wykona
sprawdzenia odbiorcze wg PN-HD 60364-6 z 2008epjednostki posiadaje odpowiednie uprawnienia.

5.2.  Fundamenty.
Badania powinny obejmowasprawdzenie pionowego ustawieniagdaych posadowienia.

5.3. Latarnie o swietleniowe.

Po montau naley sprawdzt:

1) zgodnd¢ konfiguracii latarni z projektem (typ oprawy, pgtdnie, itd.),

2) dokftadnd¢ ustawienia pionowego stupéw,

3) jakos¢ polaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na zaciskach oprawy,
4) jakos¢ polaczen srubowych stupdw i opraw,

5) wykonanie sprawdzeodbiorczych.

Ponadto naley sprawdzt zag:szczenie gruntu i spos6b zagospodarowania nadmgwaniu po ewentualnym
odkopaniu fundamentéw.

5.4. Pomiar jako $ci o $wietlenia.
Pomiary naley wykona zgodnie z norsaPN-EN 13201 ,Qwietlenie drog” po wywieceniu opraw przez 100 godzin.

5.5. Elementy robét wykonane wadliwie.

Wszystkie materiaty i elementy rob6t wskamg odstpstwa od dokumentacji projektowej i SST zosteszebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

6. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabmegny rzeczywistego wykonania robét w odniesiemiucth ilosci,
jakosci i wartasci. Gotowa¢ do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennildolvy przedktadag Inwestorowi
do oceny i zatwierdzenia dokumentappwykonawcz robot.



Zasady odbioréw robét i ptatéoi za ich wykonanie okéa umowa.

Inwestor okréli sposob i procedgrfakturowania oraz wzory niegbnych formularzy odpowiednich do typu umowy

i sposobu finansowania.

Dla umoéw ryczattowych obmiar sprowadza gdynie do szacunkowego oklenia zaawansowania rob6t dla potrzeb
wystawienia przagiowej faktury.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowzany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zardéwno predze pastwowe jak

i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczn@éré&ts w jakiejkolwiek sposob zwizane z prowadzonymi robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tggut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994r . Prawo budowlané{Ddr 89 poz. 414 z pa. zm..)

2) Instalacje elekiryczne. Warunki techniczne z katamezami. Wymagania odbioru i eksploatacji. Prggmiawne i normy.
COBO-PROFIL , Warszawa 2000.

3) Warunki techniczne wykonania i odbioru robét lsdenych. Czs¢ D: Roboty instalacyjne. ITB, Warszwa 2004.

4) Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.

5)  PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowisttZundamenty konstrukcji wsporczych

6) PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakvesie wykonywania badl@rzy odbiorze.
7)  PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczeniaystate i projektowanie

8) PN-88/B-06250 Beton zwykly.

9)  PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego policklowinylu

10) PN-76/E-02032 Ewietlenie drég publicznych

11) PN-ICE-60364 Instalacje w obiektach budowlanych.
12) PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kabloReojektowanie i budowa
N SEP-W-004
13) PN-93/E-9040 Kable elektroenergetyczne i sygaaliine o izolacji i powtoce polwinitowej na napie

znamionowe nie przekracaag 6,6 kV. Ogolne wymagania i badania.
14) PN-93/E-06401 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyimie kablowe.
Osprzt do kabli o napiciu znamionowym nie przekraczajch 30kV.
15) PN-EN-60598 Oprawyswietleniowe.
16) BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna astytznionego polichlorku winylu suspensyjnego
17) BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.
18) BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonenténty konstrukcji wsporczychwietleniowych
i energetycznych linii napowietrznych
19) PN-HD 60364 Instalacje elektryczne niskiego ecipi




